CornerWIN

Teoretiska
svangberakningar och
svangsimuleringar

A delicate piece of driving, requiring precision control over your vehicle,
and probably not a maneuver totry in a semi.., ahh_, sh__lI
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Statiska svangberakningar

Som utgangsvarde berdaknas
statiska svanbilden pa EU 12,5m
radie. | CornerWIN kan ocksa
andra radier anges av

anvandaren.

Grundar sig helt pa en teoretisk
situationda =~ ) oo8
fordonskompinationen ar
placerad | sant lage att jngaende
delars svangcentrum star1 90
vinkel mot cirkelns mittpunkt.

Bilens framre stotfangarhorn
placeras pa ytterradien.

Bakre hornets sidoforskjutning ar
en radie med centrum i .
svangradiens mittpunkt och langd
ut tillflakets bakre horn. Darifran
dras en radie till bqggiens
svangpunkt och mattmellan
flaksida och denna radie blir da
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sidoforskjutning. C b ee00 e
Hornavstandet berdknas i mest .~ 7277 "
kritiska lage da bilens bakhorn =2 = 9729 mm
star narmast slapets framre horR3 = 2042 mnm

Vanligen uppstar denna situation v - 2¢32
endast vid backning.

CornerWIN kan ocksa berakna
bileps minsta svangradie
utgaende fran styrvinklar.

197 mm

Corner distance in picture = 1282 mm

Corner clearance =




Svangsimuleringar med CornerWIN

> Fordongkombinatigngn. placeras vid, Bilens framre horn féljer cirkelns ytterradie
\gg‘{[g‘g?yl%?‘g;rgdcg %a(‘l?lolrj\/aéﬁtegl’g\é?[‘g : ! Kombinationens placering beraknas steg for steg.
> Bilens framre stotfangarhorn foljer . “’/\
ytterradien. > ‘ ‘«ifT:EJ/?E‘R/,
e e . .. RN
> Sidoforskjutpingen berdknas har \\ P2 ‘,\"‘ \ P
utgaende fran gatans kant och hur / T < D
mycket som biléns/slapets horn som N\ = \‘\ N4
mest kommer inpa trottoaren. Y L= P
) . .. ) . ’:' ) " Minsta radie for fordonskombinationen
> Minsta radien berdknas i varje steg och T under simuleringen.
ritas in som prickade linjer. Minimiradien l\@ TS g
ritas in som radie dar slapet kommer 7’ \ ‘\;"@/‘\
narmast mitten pa cirkeln 7 =t
, -
.1 800 —l
R out = 12500 mm
n = | '*\\§="F\
R min = 4095 mm .-.l =
street width = 8405 mn 4

Rear Outswing 263 mm I\*\I
Corner clearance Min. = 484 mm ‘.
y

Minsta hornavstand under hela korcykeln

Sidoforskjutningen

Berdknas fran
utgangslaget
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Jamforelse av statiska svangbilden och

korsimulering 180” i CornerWIN -

- [
Fordon: 3 axlad bil + 5-axlat slap {(:I II —+=al1 III
(alt 2-axlad dolly + 3-axlad pahangsvagn). Totallangd 25,25m [ . [.I . o Lol

Statisk svangbild Kérsimulering 180°

> Minsta R-inner radie 2682mm > Motsvarar battre verkligt kérforhallande for langre kombinationer

> Minsta R-inner 4095mm
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Jamforelse av statiska svangbilden och

.

oo . . O o I
korsimulering 360" i CornerWIN——— -
Fordon: 3 axlad bil + 5-axlat slap (jE II <~ I:CD: III
(alt 2-axlad dolly + 3-axlad pahangsvagn). Totallangd 25,25m | 1 T T P
Statisk svangbild Korsimulering 360°
> Minsta R-inner radie 2682mm > Minsta R-inner 2951 mm,

differens: 269mm
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Svangsimuleringar med fordonskomblnatloner

> Olika korsimulgtioner i CornerWIN.
120 1807, 360" cirkel, 120" Finland
CT svangprov eller 90° gathornsprov
(Svensk re 68 Australlens swept path

S|muler|ngar mfl

ecialtransport svangsimulerin
? 5m ytterPadle) 5 5

» Svangsimuleringar kan goras i egna
definierade radier och gradtal.

Korsimuleri a egna DXF-ritninger
) genom att !I&%;all? ko%wblnatlonen g%nom

vagavsnltt eller lastningsplatser.




HCT-kombinationer
CornerWIN
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HCT-kombinatiner med 2 och 3 slapvagnar

> Alla fordonskombinationer med 2 slapvagnar kan byggas |
TrailerWIN och simuleringar kan koras direkt i CornerWIN
| CornerWIN finns dessutom flera olika specialtransport
fordonskombinationer med upp till 15 styrda axlar

> | CornerWIN finns ocksa fordonskombinationer med 3
slapvagnar enligt nedan. Alla simuleringar kan koras med 3
slapvagnar i CornerWIN

AB-Triple




Fragor ?

info@trailerwin.com
+358 10 337 2530
Roland Dahlin

www.trailerwin.com
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